Modular automation device with side-by-side mountable basic modules - 
uses basic modules fitted in series along carrier rail, each provided 
with control lines and current connection lines for interconnecting 
adjacent modules 

Patent Assignee: SIEMENS AG (SIEI ) 
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Abstract (Basic): DE 19748530 C 

The automation device has a number of basic input/output modules 
(10) fitted in series to a common carrier rail (20), the basic modules 
provided with external contacts for connection to an electronic module 
which does not have external contacts. 

Each basic module contacts the adjacent basic module (10') and is 
provided with control lines and current connection lines extending 
between complementary connection contacts (1,2) on opposite sides of 
basic module. 

USE - For adaptable modular automation device. 

ADVANTAGE - Provides secure connections between adjacent basic 
modules, resistant to vibration and shock. 
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Modulares Automatisierungsgerat und Baugruppe eines modularen Automatisierungsgerates 

Es wird ein modular aufbau bares Automatisierungsge- 
rat angegeben, welches aus Basisbaugruppen besteht, 
welche auf einer Hutschiene aufreihbar sind und mit Elek- 
tronikbaugruppen (E/A-Modulen) bestuckt werden, wobei 
die Basisbaugruppe neben Steuerleitungen auch strom- 
tragfahige Verbindungsleitungen aufweist, die zur Kon- 
taktierung auf der einen AuRenseite der Baugruppe in 
Kbntaktstifte und auf der gegenuberliegenden Au&ensei- 
te in Kontaktbuchsen munden, wobei die Kontaktstifte 
yon einem Schutzkragen zumindest teilweise umschlos- 
sen sind, der beim Zusammenschieben benachbarter 
Baugruppen in eine korrespondierend ausgestaltete Aus- 
nehmung im Bereich der Kontaktbuchsen formschlussig 
einfuhrbar ist. Der Vorteil der vorliegenden Erfindung be- 
steht darin, daB die Handhabungen im Zusammenhang 
einerseits mit dem Befestigen der Module auf der Trag- 
schiene und andererseits mit dem Kontaktieren mit Nach- 
barmodulen sehr schnell und einfach vonstatten gehen 
und sich der hie rf Or notwendige technische Aufwand auf 
ein Minimum beschrankt. - 
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Beschreibung 

Die Erfindung bezieht sich auf ein modulares Automati- 
sierungsgerat gemaB Oberbegriff des Patentanspruchs 1 so- 
wie auf eine Baugruppe eines raodularen Automatisierungs- 
gerates gemaB OberbegrifiF des Patentanspruchs 5 . 

Ein gattungsgemaBes Automatisierungsgerat ist aus der 
DE 36 03 750 C2 bekannt. 

Aus der DE 44 02 001 Al ist ebenfalls ein modulares Au- 
tomatisierungsgerat mit anreihbaren, auf einer Tragschiene 
gehaltenen Basismodulen mit AuBenkontakten, wobei das 
Basismodul mit einem Elektronikmodul kontaktierbar ist, 
das selbst keine AuBenkontakte aufweist, bekannt Das Ba- 
sismodul der DE 44 02 001 Al ist mit eihem gegebenenfalls 
benachbarten Basismodul kontaktierbar. Dazu besitzt das 
Basismodul einen flachen Bodenkanal, in dem eine Daten- 
busleitung und eine Stromversorgung gefuhrt sind. 

Mit einem Basismodul sind mehrere Elektronikmodule 
kontaktierbar. 

Aus der DE 44 02 002 Al sind auf einer Tragschiene ge- 
haltene benachbart plazierbare E/A-Module bekannt, wobei 
die einzelnen Module jeweils auf ihrer einen AuBenseite Fe- 
derkontakte und auf der anderen AuBenseite durch die Fe- 
derkontakte kontaktierbare Kontaktstellen aufweisen, so 
daB die in die E/A-Module integrierten Datenbusleitungen, 
Stromversorgungsleiturigen und auch die Leistungsstrom- 
versorgung automatisch beim Aneinanderreihen der einzel- 
nen Module durchkontaktiert bzw. durchgeschleift werden. 

Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung besteht darin, 
anreihfahige Module fur ein Automatisierungsgerat anzuge- 
ben, die einerseits sowohl die Weiterleitung von Steuersi- 
gnalen als auch die Weiterleitung yon im Vergleich zu den 
Steuersignalen vergleichsweise hohen Stromen gestatten 
und andererseits auch die Nachbarmodule bei hohen 
Schock- und Ruttelbeanspruchungen sicher kontaktieren 
inussen. 

Diese Aufgabe wird mit einem modularen Automatisie- 
rungsgerat mit anreihbaren, auf einer IVagschiene gehalte- 
nen Basismodulen mit AuBenkontakten, wobei das Basis- 
modul mit einem Elektronikmodul kontaktierbar ist, das 
selbst keine AuBenkontakte aufweist, und wobei das Basis- 
modul mit einem benachbarten Basismodul kontaktierbar 
ist, 

wobei das Basismodul neben Steuerleitungen auch strom- 
tragfahige Verbindungsleitungen aufweist, die zur Kontak- 
tierung auf der einen AuBenseite des Basismoduls in ersten 
Kontaktmitteln und auf der gegenuberliegenden AuBenseite 
des Basismoduls in zweiten, zu den ersten Kontaktmitteln 
korrespondierend ausgebildeten Gegenkontaktmitteln miin- 
den, dadurch gelds t, 

daB in raumlichem Zusammenhang mit den ersten Kontakt- 
mitteln ein Schutzkragen vorgesehen ist und in raumlichem 
Zusammenhang mit den Gegenkontaktmitteln eine zu dem 
Schutzkragen formschlussige korrespondierende Ausneh- 
mung vorgesehen ist. 

Die Erfindung bezieht sich dabei sowohl auf das Automa- 
tisierungsgerat mit den einzelnen erfindungsgemaB ausge- 
stalteten Modulen/Baugruppen als auch auf die Module/ 
Baugruppen selbst. 

Aus der DE 36 03 750 C2 ist bekannt, die Basismodule 
auf ein Tragprofil aufzuschwenken und unten an dem Profil 
zu verrasteten. Die Baugruppen verhaken sich dabei mit ei- 
nem seitlich vorstehenden einschwenkbaren Haken, wobei 
dies nicht spielfrei zu erreichen ist. Die elektrische Verbin- 
dung wird iiber ein separat zu steckendes Flachbandkabel 
hergestellt. Diese bekannte Losung ist zurn einen hinsicht- 
lich des relativ hohen Handlingsaufwands und zum anderen 
hinsichtlich des hohen materiellen Aufwands fur Flachband- 
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kabel und zugehorigen Steckverbindern verbesserurigswur- 
dig. Weiterhin ist eine Himinierung des mit der Fiachbandr 
kabellosung verbundeh relativ hohen Durchgangswider- 
stands wiinschenswert. Ferner sind in der bekannten Losung 
5 stromtragfahige Verbindungen nicht angesprochen. 

Der neue Aufbau unterscheidet sich von dem aus der 
DE 36 03 750 C2 bekannten Aufbau in folgenden Punkten: 
Es handelt sich um einen feinmodularen Aufbau (erweiter- 
bar in ler Schritten), wobei der Aufbau auBer den Steuerlei- 
10 tungen auch noch stromtragfahige Verbindungsleitungen 
(ca 10. . .15A) umfafit, wobei die Steuer- und Verbindungs- 
leitungen mit geringem Durchgangswiderstand weitergege-. 
ben werden. 

Aus der DE 44 02 002 Al ist ein Aufbau bekannt, bei 

15 dem die Baugruppen an ihren Seitenflachen Schiebefuhrun- 
gen aufweisen und so die Baugruppen aneinandergefugt 
werden konnen und iiber einen zusatzlichen Mechanismus 
auf der Tragschiene verrasten. Die Baugruppen weisen zu 
ihren Nachbarbaugruppen fur die Steuerleitung Druckkon- 

20 takte mit entsprechenden Kontaktflachen auf und fur die 
Stromleitungen Gabelkontakte, die beim Aneinanderschie- 
ben in Kontaktmesser eingreifen. Nachteil dieses Aufbaues 
ist es, daB bei erhohten Ruttelbelastungen Relativbewegun- 
gen zwischen den Kontaktflachen zu einem vorzeitigen 

25 Kontakt-VerschleiB fiihren. 

Die Erfindung sowie weitere vorteilhafte Ausgestaltun- 
gen der Erfindung gemaB Merkmalen der Unteranspruche 
werden im folgenden anhand schematisch dargestellter Aus- 
fuhrungsbeispiele in der Zeichnung naher erlautert; darin 

30 zeigen: 

Fig, 1 und Fig. 2 die Baugruppen des Automatisierungs- 
gerats aus verschiedenen Perspektiven. 

GemaB Fig. 1 bzw. Fig. 2 stehen sowohl bei den Steuer- 
leitungen als auch bei den stromtragfahigen Verbindungslei- 
35 tungen auf der einen Seite der Baugruppe (10) Kontaktstifte 

(1) bzw. -rnesser (2) hervor, wobei die Steuerleitungen in die 
Kontakt stifte (1) und die stromtragfahigen Verbindungslei- 
tungen in die Kontaktmesser (2) munden. Kontaktstifte (1) 
und -messer (2) werden beim Aneinanderreihen der Bau- 

40 gruppen (10) in die Koritaktbuchsen (3) der Nachbarbau- 
gruppe (10*) gesteckt. Um die Kontaktstifte (1) und -messer 

(2) sind Schutzkragen (4) ausgebildet, die mit entsprechen- 
den formschlussigen Ausnehmungen (5) der Nachbarbau- 
gruppe (10') korrespondieren und durch den formschliassi- 

45 gen Verbund zur mechanischen Stabilitat des Gesamtauf- 
baues wesentlich beitragen. 

In der vorliegenden Beschreibung werden die Bezeich- 
riungen Baugruppe (10) und Basismodul (10) synonym ver- 
wendet, da das Basismodul (10) um das in den Zeichnungen 

50 nicht dargestellte Elektronikmodul erganzbar ist, dadurch 
jedoch das Zusammenwirken eines ersten Basismoduls (10) 
mit einem benachbarten weiteren Basismodul (10^ nicht be- 
einfluBt ist und sich insbesondere die sich damit ergebende 
Wirkverbindung in gleicher Weise fur das Basismodul (10) 

55 wie auch fiir das mit dem Elektronikmodul kontaktierte Ba- 
sismodul (10) einstellt. 

Die Ruckseite der Basismodule (10) ist, wie z. B. in Fig. 2 
ersichtlich, im oberen Bereich zum Einhangen das Basismo- 
duls (10) auf die Tragschiene (20) im wesentlichen haken- 

60 formig ausgestaltet und weist daher eine entsprechenden 
Ausnehmung (6) auf. Des weiteren ist ein beweglich gela- 
gerter, insbesondere gefederter Schieber (7) vorgesehen, der 
zum einen das Basismodul (10) auf der Tragschiene (20) 
verrastet und zum anderen durch eine Verlangerung (8), in 

65 die ein Haken (9) der Nachbarbaugruppe (10') eingreift, die 
Nachbarbaugruppe (10') in Steckrichtung sicher verrastet. 

Die Verlangerung (8) ist entweder mit dem Schieber (7) 
direkt oder indirekt verbunden, zumindest aber durch diesen 
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betatigbar, d. h. eine Bewegung des Schiebers (7) fuhrt zu 
einer entsprechenden Bewegung der Verlangerung (8). Die 
Verlangerung (8) reicht bis in den Bereich einer Ausneh- 
mung (8'), die zur Aufhahme des Hakens (9) bei zusammen- 
geschobenen Baugruppen/Modulen (10) vorgesehen ist. Die 
Ausnehmung (8') ist dabei so gestaltet, daB der Haken (9) in 
der Ausnehmung (8') arretiert ist, wenn der Schieber (7) un- 
ter Federdruck an der Tragschiene (20) anliegt Die Arretie r 
rung des Hakens (9) ist losbar, wenn der Schieber (7) gegen 
deh Federdruck bewegt wird. Das Einfuhren des Hakens (9) 
in die Ausnehmung (IF) ist z. B. beim Zusammenschieben 
zweier Module/Baugruppen (10) auch ohne separate Betati- 
gung des Schiebers (7) moglich. Die angeschragte Oberseite 
des Hakens (9) driickt beim Zusammenschieben die Verlan- 
gerung (8) nach unten, so daB die Ausnehmung (8') zum 
Einfuhren des Hakens (9) freigegeben wird. Wenn die Nase 
des Hakens (9) ausreichend weit in die Ausnehmung (8') 
eingefuhrt ist, wird die Verlangerung (8) unter der Feder- 
kraft des Schiebers (7) nach oben gedrtickt, so daB damit der 
Haken (9) in der Ausnehmung (8 f ) arretiert ist und mithin 
die beiden benachbarten Baugruppen/Module (10, 10') los- 
bar fest miteinander verbunden sind. 

Die Handhabung gestaltet sich dabei besonders einfach 
und zeichnet sich durch die nachfolgenden Schritte aus: Im 
ersten Schritt (A) wird das Basismodul (10) in die Hut- 
schiene (20) eingehangt; im zweiten Schritt (B) wird das Ba- 
sismodul (10) auf die Hutschiene (20) aufgeschwenkt und 
im dritten und letzten Schritt (C) wird das Basismodul (10) 
seitlich in Richtung auf ein bereits aufgeschwenktes Nach- 
barmodul (10') verschoben. 

Im Schritt (A) wird das Basismodul (10) mit der haken- 
formigen Ausnehmung (6) zunachst auf der Oberseite der 
Tragschiene (20) eingehangt, wie dies besonders aus Fig. 2 
ersichtlich ist Im Schritt (B) wird das Basismodul (10) auf 
die Tragschiene (20) aufgeschwenkt, wobei der beweglich, 
insbesondere federnd gelagerte Schieber (7) mit dem Profil 
der Tragschiene (20) derart zum Eingriff kommt, daB das 
Basismodul (10) auf der Tragschiene (20) arretiert ist. Auch 
dieser Aspekt ist anhand der Fig. 2 ersichtlich. Im Schritt 
(Q wird das Basismodul (10) in Richtung auf ein bereits 
aufgeschwenkte Nachbarmodul (10') seitlich verschoben, 
wobei die ersten Kontaktmittel (1, 2), die im Ausfuhrungs- 
beispiel als Kontaktstifte (1) bzw. Koritaktmesser (2) ausge- 
bildet sind, mit zweiten, zu den ersten Kontaktmitteln (1, 2) 
korrespondierend ausgebildeten Gegenkontaktmitteln (3), 
die im Ausfuhrungsbeispiel als Kontaktbuchsen (3) ausge- 
bildet sind, kontaktiert werden. Die Richtung des Verschie- 
bens entspricht daher der im Zusammenhang mit dem dem 
Verrasten des Hakens (9) in der Ausnehmung (8') des Schie- 
bers (8) zitierten Steckrichtung. Die ersten Kontaktmittel (1, 
2) sind in Fig. 1 ersichtlich; die zweiten Kontaktmittel (3) 
sind in Fig. 2 ersichtlich. Neben den Kontakt- und Gegen- 
kontaktmitteln (1, 2, 3) gelangen beim seitlichen Verschie- 
ben der Baugruppe (10) in Richtung auf die aufgeschwenkte 
Nachbarbaugruppe (10*) auch die in Fig. 1 ersichtlichen 
Schutzkragen (4) rnit den entsprechenden, insbesondere 
formschlussig ausgebildeten Ausnehmungen (5), die aus 
Fig. 2 ersichtlich sind, zum Eingriff. Die Schutzkragen 
schutzen die Kontaktmittel (1, 2) vor mechanischen Bescha- 
digung; dazu schlieBt der jeweilige Schutzkragen (5) im 
Ausfuhrungsbeispiel die Kontaktmittel (1, 2) auf rninde- 
stens drei Seiten ein. Gegenbenenfalls ist auch eine allsei- 
tige EinschlieBung der Kontaktmittel (1, 2) bzw. ein unter- 
brochener Schutzkragen, der die Kontaktmittel (1, 2) auf je- 
weils gegenuberliegenden Seiten einschlieBt, denkbar. Die 
im Ausfuhrungsbeispiel im wesenthchen U-forrnig ausge- 
stalteten Schutzkragen (4) greifen in die im Ausfuhrungs- 
beispiel formschlussig ausgebildeten Ausnehmungen (5) 



ein. Prinzipiell ist es auch denkbar, daB mit den Ausneh- 
mungen (5) nur die AuBenkontur der Schutzkragen (4) 
nachgebildet ist und auf eine Formschlussigkeit hinsichtlich 
der Innenkontur der Schutzkragen (4) verzichtet wird. Die 
5 Schutzkragen (4) sind im Ausfuhrungsbeispiel einstuckig 
mit dem Basismodul (10) bzw. mit dessen Gehause verbun- 
den. 

Beim Trennen der Baugruppen muB der Schieber (7) uber 
einen Schraubendreher aus seiner Endstellung gebracht wer- 
10 den. Hierzu befindet sich im unteren Bereich des Basismo- 
dules (10) eine entsprechende Auspragung (11) in welche 
die Klinge des Schraubendrehers zur Betatigung des Schie- 
bers (7) einfiihrbar ist. 

Die mit der vorgeschlagen Losung verbundenen Vorteile 
15 lassen sich wie folgt kurz zusammenfassen: 



- Steuerleitungen und Verbindungsleitungen werden 
uber einfache gerade steckbare Steckkontakte ohne Zu- 
satzkontaktmittel ubertragen und sind damit z. B. hin- 
sichtlich der Stromtragfahigkeit, des Ubergangs wider- 
stand, etc. optimal dimensionierbar, wobei im Ausfuh- 
rungsbeispiel einstlickige Kontaktmittel Verwendung 
finden, die auf der einen Seite in die Kontaktstifte (1) 
bzw. Kontaktmesser (2) und auf der anderen Seite in 
die Kontaktbuchsen (3) munden, dabei sind die ein- 
stuckigen Kontaktmittel gegebenenfalls, insbesondere 
im Falle der Steuerleitungen, auch durch eine Leiter- 
platte mit entsprechenden Leiterziigen, mit denen die 
oben genannten Kontaktmittel (1, 2, 3) kontaktiert 
sind, ersetzbar; 

- die Schutzkragen (4) der Steckkontakte (1, 2) posi- 
tionieren den mechanischen Aufbau relativ spielfrei 
zueinander, so daB Riittelbeanspruchungen sich nicht 
auf die Kontaktierung der Basismodule (10, 10*) unter- 
einander auswirken; 

- die seitliche Verrastung der Basismodule (10, Iff) 
untereinander ist durch die Halterung an der Trag- 
schiene (20) mit dem Federschieber (7) ebenf alls im 
wesentlichen spielfrei. 
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Dariiber hinaus ergibt sich eine besonders einfache Hand- 
habung, wobei der mechanische Aufwand gering ist, da 
Standard-Kontaktzonen (1, 2, 3) Verwendung finden und 
nur ein Schieberelement (7) fur zwei Funktionen (Aufrasten 

45 auf der Tragschiene (20) und Arretieren des Modulver- 
bands) zum Einsatz kommt. 

Dabei ist insbesondere die Integration der Funktionen si- 
cheres Befestigen auf einem TVagprofil (20) und riittelsiche- 
res Verbinden der Steuer- und Verbindungsleitungen rnit nur 

50 einem Funktiohs- und Bedienelement (7) und dessen Reali- 
sierung in einem kleinen Basisteil hervorzuheben. 

Femer ist das Basismodul (10) im Kontaktbereich (13, 
13'), der zur Kontaktierung des nicht dargestellten Elektro- 
nikmoduls vorgesehen ist, derart ausgestaltet, daB das Elek- 

55 tronikmodul ausschlieBlich seitenrichtig an den Kontaktbe- 
reich (13, 13') heranfuhrbar ist. Dazu sind am Basismodul 
(10) die mit diesem einstuckig verbundenen Fuhrungsele- 
mente (12, 12') vorgesehen, die mit korrespondieren ausge- 
stalteten Ausnehmungen des Elektronikmoduls zusammen- 

60 wirken und darhit ausschheBlich das seitenrichtige Heran- 
fuhren des Elektronikmoduls an den Kontaktbereich ermog- 
lichen. Die Fiihrungselemente (12, 12') sind dabei derart 
ausgestaltet, daB das seitenrichte Heranfuhren gewahrleistet 
ist, bevor die Kontaktelemente <13; 13*) zum elektrisch lei- 

65 tenden Kontaktieren des Elektronikmoduls mit dem Basis- 
modul (10) zum Eingriff kommen. 

Zusammenfassen laBt sich die vorliegende Erfindung wie 
folgt kurz beschreiben: Es wird ein modular aufbaubares 
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Automatisierungsgerat angegeben, welches aus Basisbau- 
gruppen besteht, welche auf einer Hutschiene aufreihbar 
sind und mit Elektronikbaugruppen (E/A-Modulen) be- 
stiickt werden, wobei die Basisbaugruppe neben Steuerlei- 
tungen auch stromtragfahige Verbindungsleitungen auf- 5 
weist, die zur Kontaktierung auf der einen AuBenseite der 
Baugruppe in Kontaktstifte und auf der gegenuberliegenden 
AuBenseite in Kontaktbuchsen munden, wobei die Kontakt- 
stifte von einem Schutzkragen zumindest teilweise um- 
schlossen sind, der beirn Zusarnmenschieben benachbarter 10 
Baugruppen in eine korrespondierend ausgestaltete Ausneh- 
mung im Bereich der Kontaktbuchsen forrnschlussig ein- 
fuhrbar ist. Der Vorteil der vorliegenden Erfindung besteht 
darin, daB die Handhabungen im Zusammenhang einerseits 
mit dem Befestigen der Module auf der Tragschiene und an- 15 
dererseits mit dem Kontaktieren mit Nachbarmodulen sehr 
schnell und einfach vonstatten gehen und sich der hierfur 
notwendige technische Aufwand auf ein Minimum be- 
schrankt 

20 

Patentanspriiche 

. 1. Modulares Automatisierungsgerat mit anreihbaren, 
auf einer Tragschiene (20) gehaltenen Basismodulen 
(10) mit AuBenkontakten, wobei das Basismodul (10) 25 
mit einem Elektronikmodul kontaktierbar ist, das selbst 
keine AuBenkontakte aufweist, und wobei das Basis- 
modul (10) mit einem benachbarten Basismodul (10*) 
kontaktierbar ist, wobei 

- das Basismodul (10) neben Steuerleitungen 30 
auch stromtragfahige Verbindungsleitungen auf- 
weist, die zur Kontaktierung auf der einen AuBen- 
seite des Basismoduls (10) in ersten Kontaktmit- 
teln (1, 2) und auf der gegenuberliegenden Au- 
Benseite des Basismoduls (10) in zweiten, zu den 35 
ersten Kontaktmitteln (1, 2) korrespondierend 
ausgebildeten Gegenkontaktmitteln (3) munden, 
dadurch gekennzeichnet, 

- daB in raumlichem Zusammenhang mit den er- 
sten Kontaktmitteln (1, 2) ein Schutzkragen (4) 40 
vorgesehen ist und in raumlichem Zusammen- 
hang mit den Gegenkontaktmitteln (3) eine zu 
dem Schutzkragen (4) forrnschlussig korrespon- 
dierende Ausnehmung (5) vorgesehen ist. 

2. Modulares Automatisierungsgerat nach Anspruch 45 
1, dadurch gekennzeichnet, daB der Schutzkragen ein- 
stiickig mit dem Basismodul (10) verbunden ist 

3. Modulares Automatisierungsgerat nach Anspruch 1 
oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB zum Aufrasten 
des Basismoduls (10) auf die TVagschiene (20) Vorrich- 50 
tungen (6, 7) zum beidseitigen EingrifF mit der TVag- 
schiene (20) vorgesehen sind, wobei die erste Vorrich- 
tung (6) eine im wesentlichen hakenformige Ausneh- 
mung (6) des Basismoduls (10) ist und wobei die 
zweite Vorrichtung (7) ein beweglich gelagerter, insbe- 55 
sondere gefederter, Schieber (7) ist. 

4. Modulares Automatisierungsgerat nach Anspruch 
3, dadurch gekennzeichnet, daB mit dem Schieber (7) 
verbunden oder mit diesem betatigbar eine Verlange- 
mng (8) vorgesehen ist, die einen in eine korrespondie- 60 
rende Ausnehmung (8') eingefuhrten Haken (9) eines 
Nachbarmoduls (10) in der Ausnehmung (8*) arretiert. 

5. Anreihbare, auf einer Tragschiene (20) gehaltene 
Grundbaugruppe (10) eines modularen Automatisie- 
rungsgerates, wobei die Grundbaugruppe (10) AuBen- 65 
kontakte aufweist, wobei die Grundbaugruppe (10) mit 
einem Elektronikmodul kontaktierbar ist, das selbst 
keine AuBenkontakte aufweist, und wobei die Grund- 
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baugruppe (10) mit einer benachbarten Grundbau- 
gruppe (100 kontaktierbar ist, wobei 

- die Grundbaugruppe (10) neben Steuerleitun- 
gen auch stromtragfahige Verbindungsleitungen 
aufweist, die zur Kontaktierung auf der einen Au- 
Benseite der Grundbaugruppe (10) in ersten Kon- 
taktmitteln (1, 2) und auf der gegenuberliegenden 
AuBenseite der Grundbaugruppe (10) in zweiten, 
zu den ersten Kontaktmitteln (1, 2) korrespondie- 
rend ausgebildeten Gegenkontaktmitteln (3) mun- 
den, 

dadurch gekennzeichnet, 

- daB in raumlichem Zusammenhang mit den er- 
sten Kontaktmitteln (1, 2) ein Schutzkragen (4) 
vorgesehen ist und in raumlichem Zusammen- 
hang mit den Gegenkontaktmitteln (3) eine zu 
dem Schutzkragen (4) forrnschlussig korrespon- 
dierende Ausnehmung (5) vorgesehen ist. 

6. Grundbaugruppe nach Anspruch 5, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Schutzkragen einstuckig mit der 
Grundbaugruppe (10) verbunden ist. 

7. Grundbaugruppe nach Anspruch 5 oder 6, dadurch 
gekennzeichnet, daB zum Aufrasten der Grundbau- 
gruppe (10) auf die Tragschiene (20) Vorrichtungen (6, 
7) zum beidseitigen Eingriff mit der Tragschiene (20) 
vorgesehen sind, wobei die erste Vorrichtung (6) eine 
im wesentlichen hakenformige Ausnehmung (6) der 
Grundbaugruppe (10) ist und wobei die zweite Vorrich- 
tung (7) ein beweglich gelagerter, insbesondere gefe- 
derter, Schieber (7) ist 

8. Grundbaugruppe nach Anspruch 7, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB mit dem Schieber (7) verbunden 
oder mit diesem betatigbar eine Verlangerung (8) vor- 
gesehen ist, die einen in eine korrespondierende Aus- 
nehmung (8 f ) eingefuhrten Haken (9) einer Nachbar- 
baugruppe (10) in der Ausnehmung (8 f ) arretiert. 
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